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T.D. 5
Lecture d’une ROM

PARTIE     1   : Initialisation et commande

Indications :

• Le bouton-poussoir  n’est pas pressé lors

de la mise sous tension ;

• Bouton-poussoir relâché → R = 0 ;

• Bouton-poussoir pressé → R = 1 ;

• La tension de seuil est Vcc / 2 ;

• Le niveau logique A considéré par la porte

OU  est 1  lorsque  la  tension  U2 est

supérieure  à  la  tension  de  seuil  et 0

lorsque la tension  U2 est  inférieure à la

tension de seuil.

Évolution de la tension U1 aux bornes du condensateur à la mise sous tension :

1. Dessinez l’évolution de la tension U2 puis celle du niveau logique A considéré par la porte OU.

2. Donnez la valeur de l’entrée S en régime transitoire (au moment la mise sous tension) et en régime

permanent (environ 10 ms après la mise sous tension).

3. Si IC0 est au niveau bas à l’allumage, à quelle valeur est initialisée la sortie IC1 ?

4. Une fois en régime permanent et en supposant que la bascule RS soit dans l’état mémoire, comment

faire passer la sortie IC1 à 0 quand elle est à 1 ?

5. Une fois en régime permanent et en supposant que la bascule RS soit dans l’état mémoire, comment

faire passer la sortie IC1 à 1 quand elle est à 0 ?
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PARTIE     2   : Les compteurs
On désire réaliser un compteur C1 sur 11 bits (Q10:0) et un compteur C2 sur 4 bits modulo 10 (Q’3:0).

Pour  C1,  on  dispose  de  plusieurs  74HCT193.  Pour  C2,  on  dispose  d’un  74HCT192.  On  appelle

respectivement CK1 et CK2 les entrées d’horloge de C1 et de C2.

6. À l’aide de la  documentation technique du  74HCT193,  déterminez combien de  74HCT193 sont

nécessaires pour réaliser C1.

7. Trouvez les autres noms donnés aux entrées  C3,  2+,  1- et  R,  puis  donnez la fonction  de  chaque

entrée-sortie du 74HCT193.

8. Donnez un schéma de câblage pour C1 en supposant qu’il compte en boucle.

9. À l’aide du montage de la partie 1 et de la question précédente, remplissez en partie le  document

réponse afin de réaliser les conditions suivantes :

• Les sorties de C1 doivent être initialisées à 0 lors de la mise sous tension ;

• C1 doit commencer à compter après un appui sur le bouton-poussoir ;

• C1 doit s’arrêter de compter et garder toutes ses sorties à 0 après avoir atteint sa valeur maximale.

10. Câblez  le  74HCT192 sur  le  document  réponse sachant  que  C2 compte  uniquement  lorsque  C1

compte et qu’il positionne un 0 sur toutes ses sorties quand il ne compte pas. Le 74HCT192 est la

version modulo 10 du 74HCT193.

PARTIE     3   : Lecture de la ROM
On souhaite lire toutes les adresses successives d’une ROM de type M2716 après un appui sur le bouton-

poussoir. On utilisera pour cela le compteur C1.

11. En vous aidant de la documentation technique d’une M2716, câblez chaque entrée de la ROM sur le

document réponse.

PARTIE     4   : Transmission série
On désire transférer le contenu d’une ROM de type M2716 via une liaison série RS-232.

Structure d’une trame :

• Un bit de start égal à 0 ;

• Huit bits de données ;

• Un bit de stop égal à 1 (servant aussi de bit de repos) ;

• Une vitesse de transmission de 9600 bauds.

Exemple d’une trame :

D = 011010012

La conversion parallèle-série se fera à l’aide du multiplexeur MM74C150 (cf. documentation technique).
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12. Que faut-il ajouter en sortie du multiplexeur ?

13. Combien d’entrées de donnée du multiplexeur seront utilisées ?

14. Lorsqu’il n’y a pas d’émission, les entrées ABCD du multiplexeur sont nulles. Câblez les entrées de

donnée sur le document réponse afin d’obtenir la trame voulue.

15. Ce sont les sorties de C2 qui vont servir à piloter le multiplexeur. Terminez le câblage des entrées du

multiplexeur.

16. Quelle fréquence doit être présente sur CK2 ?

L’octet de l’adresse de la ROM doit rester présent en entrée du multiplexeur durant la totalité du transfert

de tous ses bits. Une fois transféré, on doit passer à l’octet suivant.

17. À quoi faut-il relier CK1 ?

18. Combien de temps durera le transfert de toute la mémoire ?

Afin d’économiser  le  nombre de composants,  toutes  les  portes et  les bascules  de ce montage seront

réalisées à l’aide de portes NON-OU.

19. Donnez le nouveau schéma de câblage.
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